Fundusze

Europejskie S/ U'nlia Europejska x
; WARMIA o Europejski Fundusz Spoteczny L
Program Regionalny mAazvey. Ldrowe zycie, czysty zysk

,Kompetencje kluczowe mogg by¢ coolowe”
Projekt wspétfinansowany ze srodkéw Unii Europejskiej w ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego

Gaj Maty 18.01.2017

Zapytanie Ofertowe

W zwiazku z realizacjg projektu RPWM.02.02.01-28-0155/16 ,,Kompetencje
kluczowe moga by¢ coolowe” realizowanego w ramach Os$ Priorytetowa 2 ,,Kadry dla
gospodarki* Dzialanie 2.2: Podniesienie jakos$ci oferty edukacyjnej ukierunkowanej na
rozw0j kompetencji kluczowych uczniéw Poddziatanie 2.2.1: Podniesienie jako$ci oferty
edukacyjnej ukierunkowanej na rozwoj kompetencji kluczowych uczniow-projekty
konkursowe, na terenie wojewodztwa Warminsko-Mazurskiego poszukujemy w ramach

postepowania opartego na zasadzie konkurencyjnosci dostawcy zestawow Lego zgodnie z

ponizsza specyfikacja:
Lp. NAZWA 1ILOSC
1 1 LME EV3 ZESTAW PODSTAWOWY (541) 30
2 |LEGO MINDSTORMS EV3 - ZASILACZ 10V 10
3 |LME EV3 ZESTAW ROZSZERZAJACY (853) 30
4 | LEGO WeDo 2.0 ZESTAW BAZOWY 30
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Opis szczegolowy:

1. LME EV3ZESTAW PODSTAWOWY:

Liczba czesci w zestawie: 541

Czesci elektroniczne:

- Sterownik robota:

- Procesor 32 bit, 300 MHz ARM9

* 64 MB RAM, 16 MB pamieci Flash

- Mozliwos¢ pracy na bateriach / akumulatorach AA (6 szt.) lub
z wykorzystaniem dedykowanego akumulatora,

- 4 porty do podtgczenia efektorow

- 4 porty do podtgczenia czujnikéw (czestotliwos¢ pracy — 1000
prébek na sekunde)

- ekran monochromatyczny, rozdz. 178x128 px

- wbudowany gtosnik

- wbudowana klawiatura podswietlana (6 przyciskéw, 3 kolory)
do pracy bez wykorzystania zewnetrznego komputera

- wbudowany obrazkowy jezyk programowania do tworzenia
prostych aplikacji (maks. dtugo$¢ programu: 16 blokéw,
mozliwos¢ zapetlenia programu)

- wbudowany program do akwizycji i wizualizacji danych
pomiarowych z podtgczonych czujnikow

- oprogramowanie uktadowe na licencji otwartej

- port USB do potgczenia z komputerem lub z innym
sterownikiem,

- port USB do podtgczenia karty WiFi, pamieci USB (do 32 GB)
lub kolejnego sterownika

- wbudowany czytnik kart microSD (do 32 GB)

* mozliwos¢ pracy kilku sterownikéw w trybie kaskadowym — do
4 sterownikéw

- mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych
serwomotorow i czujnikéw (odpowiednik Plug&Play)

- Serwomotor duzy — dwie sztuki

dokfadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia

160 - 170 obr./min

moment obrotowy: 0.21 N*m

moment trzymajacy: 0.42 N*m

waga: 76 g

mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

- Serwomotor $redni

doktadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia

240-250 obr./min

moment obrotowy: 0.08 N*m

moment trzymajacy: 0.12 N*m

waga: 36 g

mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

- Ultradzwiekowy czujnik odlegtosci

o

o

o

zasieg od 3 do 250 cm,

doktadnos¢ pomiaru do +/- 1 cm

mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
tryby pracy (pomiar, wykrywanie innych czujnikéw) sygnalizowane

podswietleniem
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- Czujnik dotyku — dwie sztuki
° mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
- Czujnik zyroskopowy
o pomiar kata obrotu z dokfadnoscig +/- 3 st.
o tryb pracy zyroskopu z predkoscig do 440 st./s
o czestotliwosé probkowania: przynajmniej 1 kHz, lub szybciej
° mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
- Czujnik koloru / swiatta
> rozpoznawanie 8 koloréw
o 3 tryby pracy: pomiar $wiatta odbitego (kolor czerwony),
rozpoznawanie koloréw, pomiar natezenia sSwiatta otoczenia
o czestotliwos¢ prébkowania: przynajmniej 1 kHz
> mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
- Akumulator litowo-jonowy
> pojemnosc¢ przynajmniej 2050 mAh
> mozliwos¢ tadowania bez wyciggania z robota
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania
czesci, konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne
ustawianie kilku skrzynek na sobie. Zestaw zawiera 7 kabli do tgczenia
silnikéw i czujnikdw ze sterownikiem oraz kabel USB do potgczenia sterownika
Z komputerem.
Czesci konstrukcyjne:
elementy modutowe gasienic, kota zebate, kota z oponami (minimum 2
rozmiary), zebatki, belki konstrukcyjne, elementy tgczace, osie krzyzowe o
réznej dtugosci, kulka podporowa, petnigca funkcje kota kastora.
Dedykowane instrukcje budowy réznych typow robotéw: wahadto odwrécone,
robot mobilny, ramie z koncéwka roboczg, model tasmy produkcyjnej, itd.
Mozliwosé programowania sterownika w jezyku graficznym dedykowanym, w
jezyku JAVA, C, PYTHON, assembler i innych oraz z poziomu srodowisk
LabView i Simulink.
Mozliwosci dotgczonego programowania graficznego:
- modut programowania
- modut akwizycji i analizy danych pomiarowych (tryb rejestraciji
pomiaréw, tryb oscyloskopu, operacje matematyczne na zbiorach
danych, wizualizacja, eksport danych do plikow csv)
- zintegrowane narzedzie dokumentowania pracy
- tworzenie wlasnych scenariuszy zaje¢
- licencja wielostanowiskowa edukacyjna
- kompatybilne ze srodowiskiem Windows (Win XP i nowsze)
oraz Mac OS X
- wersja uproszczona dla systemow iOS (iPady) oraz Chromium

2. LEGO MINDSTORMS EV3 - ZASILACZ 10V
dedykowana fadowarka do akumulatora z zestawu bazowego
3. LME EV3 ZESTAW ROZSZERZAJACY (853)

853 czesci konstrukcyjne: elementy modutowe gasienic, kota zebate, kota z
oponami (3 rozmiary), zebatki, belki konstrukcyjne, ciegnha, elementy tgczace,
osie krzyzowe o réznej dtugosci; mozliwo$é zbudowania przektadni
slimakowej, uktadu réznicowego, przektadni pasowej, modelu
samochodowego uktadu kierowniczego, 5 dedykowanych instrukcji budowy
réznych typoéw robotéw (manipulator, robot kroczgcy, robot z napedem
kotowym, gasienicowym, model linii produkcyjnej). Zestaw w dedykowanej
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skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania czesci, konstrukcja pokrywy
(specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie.

Elementy z zestawu kompatybilne z bazowym zestawem konstrukcyjnym z
punktu 1.

4. LEGO WeDo 2.0 ZESTAW BAZOWY

Liczba cze$ci w zestawie: 280

Czesci elektroniczne;

- Sterownik robota:

o dwa porty do urzgdzen aktywnych

o komunikacja poprzez interface BT 4.0 LE

o zasilanie: 2 x baterie / akumulatory AA lub dedykowany

akumulator

- Silnik elektryczny:

> mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

- Czujnik podczerwony ruchu / odlegtosci

° zasieg: min 20 cm

° rozpoznawanie zdarzen — zblizanie / oddalanie

> mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

- Czujnik wychylenia

> praca w 2 osiach: lewo-prawo, gora-dot

> wykrywanie stanu neutralnego

> wykrywanie stanu ,potrzasniecia”

> mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania
czesci, konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne
ustawianie kilku skrzynek na sobie.

Czesci konstrukcyjne:

elementy modutowe, kofa zebate, kota z oponami (minimum 3 rozmiary),
zebatki, belki konstrukcyjne, elementy tagczgce, osie krzyzowe o réznej
diugosci.

Dedykowane instrukcje budowy réznych typow robotéw: minimum 17 réznych
konstrukcji. Mozliwo$¢ programowania sterownika w jezyku graficznym
dedykowanym, w jezyku Scratch i innych.

Mozliwosci dotgczonego programowania graficznego:

- modut programowania

- zintegrowane narzedzie dokumentowania pracy

- dwie wersje aplikacji — dla uczniow (bez materiatéw dydaktycznych) i
dla nauczycieli (z materiatami, polski podrecznik pokazujgcy korelacje
zaproponowanych éwiczen z Podstawg Programowg dla | i Il etapu
edukacyjnego — min. 17 gotowych scenariuszy zajec).

- licencja wielostanowiskowa edukacyjna

- kompatybilne ze srodowiskiem Windows (Win 7 i nowsze), Chromium,
Mac OS X oraz tabletami iOS i Android.
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Oferty oceniane bedq wedtug klucza:
— najnizsza cena ( waga punktéow 100%).

Pozycje stownika CPV obejmujgce niniejsze zapytanie:

39162000-5 Pomoce naukowe

39162100-6 Pomoce dydaktyczne

39162110-9 Sprzet dydaktyczny

39162200-7 Pomoce i artykuty szkoleniowe

30213000-5 Komputery osobiste

48000000-8 Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne

Dodatkowe informacje dotyczace przedmiotu zapytania:

1. Dostawca nie moze by¢ powigzany osobowo lub kapitatowo z Liderem projektu.
W tym celu musi ztozy¢ wypelniony i podpisany zatgcznik nr.1 ,, Oswiadczenie
wykonawcy o braku powigzan z Beneficjentem” wraz z ofertq.

2. Zamawiajgcy nie dopuszcza sktadania ofert czesciowych.

3. O wynikach postepowania (ewentualnie o jego uniewaznieniu) Oferenci zostang
powiadomieni drogq elektroniczng mailowo i poprzez strong internetowq
www.leantech.com.pl

Oferty cenowe wraz z informacjg na temat okresu gwarancji prosimy przesytac do

dnia 01.02.2017 na adres e-mail : biuro@leantech.com.pl lub pocztg na adres:

Lean Tech Robert Markowiak
Gaj Maty 118B
64-520 Obrzycko

Z powazaniem
Robert Markowiak

Lean Tech
Gaj Maty 118B
64-520 Obrzycko


http://www.leantech.com.pl/
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]  ZALACZNIKNR 1
OSWIADCZENIE WYKONAWCY O BRAKU POWIAZAN Z BENEFICJENTEM

/Nazwa i adres Wykonawcy/

Oswiadczam, ze nie jestem powigzany osobowo ani kapitatlowo z Beneficjentem projektu —

Lean Tech Robert Markowiak Gaj Maty 118B, 64-520 Obrzycko.

Nie posiadam powigzan migedzy Beneficjentami lub osobami upowaznionymi do zaciggania
zobowigzan W imieniu Beneficjentow lub osobami wykonujgcymi w imieniu Beneficjentow
czynnosci zwigzane z przygotowaniem i przeprowadzeniem procedury wyboru wykonawcy,

polegajacymi w szczegolnos$ci na:

a) uczestniczeniu w spotce jako wspolnik spotki cywilnej lub spotki osobowe;;

b) posiadaniu co najmniej 5 % udziatow lub akcji;

¢) petnieniu funkcji cztonka organu nadzorczego lub zarzadzajacego, prokurenta,
petnomocnika

d) pozostawaniu w zwigzku malzenskim, w stosunku pokrewienstwa lub powinowactwa w
linii prostej, pokrewienstwa lub powinowactwa w linii bocznej do drugiego stopnia lub w

stosunku przysposobienia, opieki lub kurateli.

/podpis i pieczatka upowaznionego przedstawiciela Wykonawcy/



